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Automatisierte
Mobilitat — was
macht uns fit?
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1 Misch-Kulanz

Something Everywhere — Everything somewhere!
Durchdringende Wirkung...

Anwendungsszenarien und Erwartungen




Level of automation
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*vehicles with automated driving capabilities on highways sometime around 2020
**Starting in 2020, autonomous driving functions will enable the driver to fully delegate the driving of the vel
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Stage Decade Vehicle Sales Vehicle Fleet Vehicle Travel
Large price premium 2020s 2-5% 1-2% 1-4%
Moderate price premium 2030s 20-40% 10-20% 10-30%
Minimal price premium 2040s 40-60% 20-40% 30-50%
Standard feature on most new vehicles 2050s 80-100% 40-60% 50-80%
Saturation (everybody who wants it has it) 2060s ? ? ?
Required for all vehicles on road 7Y 100% 100% 100%
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2_Bausteine fiir ein |
automatisiertes
Verkehrssystem

Ein Fitness-Programm nicht nur fur die Infrastruktur

Anwendungsszenarien und ihr
,Losungsbeitrag” im Zentrum
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Design der Interaktion
eVisual, Akustisch,

Design der Fahrzeuge
‘ e Shuttles, Podes, ....

Design der Manover

Design der Infrastruktur e Anniherung, Beschleuniging

eQuerchnitte, Spuren,

Wien | Osterreich © AustriaTech
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3_Digitale (Verkehrs-) ‘
Infrastrukturen I

Neue Grundlagen
Neue Zustandigkeiten
Neue Funktionen

Und was vom Alten lassen wir weg?
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Modular, Adaptierbar, Skalierbar,
. Sicher, Redundant, Interoperabel, ...

.i Datenschutz
~ { E-Privacy, NIS
. Rollen &
Daten, .
Rechtlicher und : Verantwortung
organisatorischer :

. Data trust
. Quality
Sharing &
. Access

; : Schnittstellen und
: Analytics

Aufbereitungs- : .

Physische Infrastruktur

Life Cycle MM

Wien | Osterreich © AustriaTech
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Was ist dabei wichtig fur CCAM:

" Einigung auf DTI Elemente and Attribute mit
entsprechender Relevanz

o Funktionen/Levels/Use cases

= Standardisierung von Attributes und vorhalten eines
Electronic Repository

" Quality of Service (QoS)

Wien | Osterreich © AustriaTech 11
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>{ 4 _Digital, vernetzte &
kooperatlve Steuerung

Kapazitatsmanagement
Makro & Mikro
Korridore und Hubs

Personen und Guterverkehr




Im GROSSEN austriatech

Control
strategies

Modeling

Routing

Technology

Statistics

Traditional
detectors

Ziele &

Wirkung

Fleet management ]
Cloud Traditional ] I

signs

Governance

Navigation
systems

Navigation
systems

TM 2.6

. I . . EMANLIND YEHILLE IHTERAL TEE W TH
Wien | Osterreich © AustriaTech TIAFTIC MANAGEMENT
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TM2.0 — ISA for CAD

Function Necessity | Justification

Automated flow data must A system can only be dynamic when data is collected,

collection processed and the results transferred automatically

Automated data must idem

processing

Automated decision must Idem; althougl ? ?

making about the speed

limit ' '

Automated update of nice Changes in the

digital infrastructure infrastructure . . .
Continuous connectivity must Necessary to ¢ Fur SpEZIfISChe ADAS Funktionen
along the segment ____vehides | Fijr unterschiedliche SAE Levels
Availability of highly nice Accurate local

accurate maps Flr unterschiedliche Use Cases
Good lane markings n.a. If speeds are cormrrorcate Tt TTE veTTICTE Uy TTIVICS; TTO

condition lane markings are needed

Dense location nice Accurate localisation is not so important for ISA

referencing points

Wien | Osterreich © AustriaTech 14
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| II ““I Preparing Road infrastructure for

| mixed vehicle traffic flows
INFRAN

= Aim: help to prepare road infrastructure to support the coexistence of
conventional and automated vehicles

=  Keyoutcome: “hybrid” road infrastructure & simulation tools

o able to handle the transition period and
o become the basis for future automated transport systems

= Start und duration: 1 June 2017 - 31 May 2020

=  Partners: AustriaTech (Coordinator), ICCS, ASFINAG, Fraunhofer, Siemens
Austria, VIRTUAL VEHICLE, Technical University of Crete, Abertis Autopistas
Espana, Enide Solutions, TomTom Germany, BMW

Wien | Osterreich © AustriaTech



... und im kleinen... austriatech

Coexistence of conventional and automated vehicles

* Develop, implement and validate E,,E paafe /
i Center
traffic control algorithms for E /

Dynamic Traffic 'Y ()
mixed vehicle traffic gyj — (,-/] Om f:] - f:] o .
- Design, adapt and test physical (O
and digital elements of the road L o m —
infrastructure Comentons
« Development of an Scenarios:
infrastructure classification . Dynamic lane assignment

scheme for ART « Roadworks zones

« Botllenecks



5. Infrastruktur
nachhaltig nutzen

Ein teil unseres nationalen Fitness - Programms
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...Im neuen Aktionspaket der Bundesregierung

Netzverfiigbarkeit

o*
sicherstellen Anpassung

physische & digitale Infra inkl.
Verkehrsmanagement

StraRengestaltung,

Querschnitte, Mobilitatsknoten

(

Digital Repository — Bedarfe
und Moglichkeiten

£

Bedarf C-ITS (Day 1, 1,5 & 2)
und DTI fiir CCAD

1%
AR

Infrastruktur Support Levels
(ISAD) festlegen

Konnex zu Mensch-Maschine

Interaktion

>
e
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»> kontaktstelle
automatisierte
mobilitat

Fur lhre Fragen und Anliegen

Kontaktadresse

Raimundgasse 1/6
1020 Wien, Osterreich

T: +43 1 26 33 444

automatisierung@austriatech.at

www.austriatech.at/automatisiert




